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1.4.1. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA |
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegGtowej specyfikacji technicznej SST sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy i jej punktow wysokosciowych pod ciagi
spacerowe i placéw dla realizacji zadania” Zagospodarowanie terenu rekreacyjno- wypoczynkowego o
charakterze kulturotwérczym obejmujacy nastepujace elementy ; zadaszona scena widownia
terenowa zapleczem, kontenerowa toaleta, ciagi spacerowe , elementy matej architektury , zieleh
parkowa oraz o$wietlenie terenu” potozonych w miejscowosci Grodzisko Dolne Gmina Grodzisko
Dolne.

1.2. Zakres robét objetych SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t zgodnie z pktl.1.

1.2.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych

wchodza;

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoko$ciowego punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koricowy punkt
trasy.

1.3.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w 1.0,Wymagania ogoine”

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w 1.0. ,Wymagania ogoine”

2. MATERIALY
2.1. OgdbIne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w 1.0 ,Wymagania
ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okofo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie¢ srednice od 0,15 do 0,20 m i diugo$¢ od 1,5do 1,7 m.



Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowaé¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m
i diugo$ci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i
dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ dlugosc okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w 1.0,Wymagania ogdine”.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
— faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysoko$ciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymagane] dokfadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogblne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w 1.0 ,Wymagania ogoine” .

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w 1.0.,Wymagania ogélne”.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace
lokalizacje i wspdtrzedne punktow gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajagce odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie rdznig
sie od rzednych okreSlonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji
przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacii
projektowe; i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt



Zamawiajgcego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone
w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow.
Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen
w czasie trwania rob6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez
Wykonawce Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowe] realizacji robdt nalezg do
obowigzkoéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne powinny by¢ zastabilizowane
w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw
pomocniczych, pofozonych poza granicg robot ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy punktami
gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy
drogowej, a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegtos¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi¢ 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie
od jego konfiguraci.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami rob6t zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci
stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy
osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperdw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadno$cia, aby $redni btad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperdw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne
i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu 0 dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji pafistwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich
w odlegto$ci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowe;
nie moze by¢ wigksze niz 5 cm dla pozostatych drog powiatowych i innych. Rzedne niwelety punktow osi
trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych
w dokumentacji projektowe.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robot zastapi je

odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granica robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdw i wykopow na
powierzchni terenu (okre$lenie granicy rob6t), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow



gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu
oraz geometrii trasy drogowej. Odlegto$¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie
zgodnym z dokumentacjg projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w 1.0. Wymagania ogoine”.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysoko$ciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. ODBIOR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w 1.0.,Wymagania ogélne”.

7.2. Sposéb odbioru robot

Odbiér robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicOw
i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokdtu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. OgoIne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografi,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne

No ok w



1.4.2. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu pod budowe ciggdw spacerowych i uksztaltowania
terenu dla realizacji zadania pn ,Zagospodarowanie terenu rekreacyjno- wypoczynkowego o charakterze
kulturotwdrczym obejmujacy nastepujace elementy ; zadaszona scena widownia terenowa zapleczem,
kontenerowa toaleta, ciagi spacerowe , elementy matej architektury , zielef parkowa oraz oswietlenie
terenu” potozonych w miejscowosci Grodzisko Dolne Gmina Grodzisko
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych ze zdjeciem
warstwy humusu, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych wg przedmiaru robét.
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w 1.0. ,Wymagania ogoine”
1.5. OgoIne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w 1.0. ,Wymagania ogoine”

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w w 1.0. ,Wymagania ogélne

3.2. Sprzet do zdjecia humusu

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu lub/i darmniny nie nadajacej sie do

powtdrnego uzycia nalezy stosowac:
- réwniarki,
- spycharki,

- fopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach, gdzie prawidtowe

wykonanie robGt sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,



- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegto$¢ wymagajgca zastosowania

takiego sprzetu.

Do wykonania robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy daminy nadajacej sie do powtdrnego uzycia, nalezy

stosowac:
- noze do cigcia darniny wedtug zasad okreslonych w p. 5.3,
- fopaty i szpadle.

4, TRANSPORT

4.1. Ogblne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w 1.0 ,Wymagania ogoine”.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybdr $rodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkow lokalnych i przeznaczenia

humusu.

Darning nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do

powtdrnego zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposob nie powodujacy uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w 1.0 ,Wymagania ogdine”

Teren pod budowe drogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdw i w innych miejscach wskazanych

w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pozniejszego uzycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewéw oraz do innych czynnosci okreslonych w dokumentacii
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inzyniera. Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek.
W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidtowego wykonania
robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robot (zmienna grubo$¢ warstwy humusu,
sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowa¢ reczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac

wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach

okreslonych w dokumentaciji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera. Grubos¢ zdejmowanej warstwy



humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie
itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez Inzyniera, wedtug
faktycznego stanu wystepowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci

zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowac¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu powinny by¢ przez
Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem
przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé humusu w czasie intensywnych opadéw i bezpo$rednio po nich, aby
unikng¢ zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

OgolIne zasady kontroli jakosci robdt podano w 1.0 ,Wymagania ogdlne” .

6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

Dla rozliczenia zakresu rzeczowo- finansowego rob6t objetych kontraktem obmiar robét nie obowigzuije.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w 1.0,Wymagania ogélne”

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatnos¢ zgodna z warunkami umownymi wg zaakceptowanej ryczattowej ceny umowy brutto zawartej w
kontrakcie
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.



1.4.3. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA :
ROBOTY ZIEMNE

1.WSTEP

1.1.Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot ziemnych zwigzanych z zagospodarowaniem dla realizacji zadania pn.” Zagospodarowanie terenu
rekreacyjno- wypoczynkowego o charakterze kulturotwérczym obejmujacy nastepujace elementy ;
zadaszona scena widownia terenowa zapleczem, kontenerowa toaleta, ciagi spacerowe , elementy
matej architektury , zielen parkowa oraz oswietlenie terenu” potozonych w miejscowosci Grodzisko
Dolne Gmina Grodzisko Dolne.

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zaleceniu i realizacji
robot, wymienionych w punkcie I.1.

1.3.Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, dotycza prowadzenia rob6t ziemnych przy uksztattowaniu terenu
przy budowie ciggéw spacerowych zgodnie z Dokumentacjg Projektowg — opis techniczny i rysunki.

1.4.0kreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i 1.0
"Wymagania Ogéine”.

1.5.0g6Ine wymagania dotyczace robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania rob6t oraz zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
Specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w 1.0.,Wymagania ogdlne”

1.6.MATERIALY

Materiafami stosowanymi do wykonania robot bedacych tematem niniejszej specyfikacii sa;
grunt wydobyty z wykopu i sktadowany na odktad na uksztattowanie terenu, zasypanie wykopow
humus zdjety z terenu i skiadowany.

Materiaty powinny by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inne, o ile zatwierdzone zostana przez Inzyniera.

1.7.SPRZET

Roboty ziemne, zwigzane z wykonaniem wykopdw, prowadzone moga by¢ recznie lub przy uzyciu
nastepujacego sprzetu mechanicznego:

koparka, do wykonywania wykopdw waskoprzestrzennych z osprzetem przedsigbiernym, podsiebiernym
i chwytakowym.

spycharka do plantowania terenu, wykonywania nasypow, przemieszczania gruntu w obrebie budowy

tadowarka do zatadunku i transportu materiatéw sypkich, wykonywania wykopow o gtebokosci do 2,00m,
spychania i zwatowania zageszczarka wibracyjna kroczaca do zageszczania zasypow i nasypow

ubijak do zageszczania

walec do zageszczania
Sprzet powinien by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez Inzyniera.



1.8.TRANSPORT

Do przewozu wszelkich materiatow sypkich i zbrylonych jak ziemia, kruszywo stosowane beda samochody
samowytadowcze - wywrotki. Uzyte srodki transportu muszg by¢ sprawne technicznie. Transport powinien
by¢ jak okreslono w specyfikacji, badz inny, o ile zatwierdzony zostanie przez Inzyniera.

1.9. WYKONANIE ROBOT

Warunki ogéine

Ogolne warunki wykonania robét podano w 1.0.,Wymagania ogolne”

Wykonywanie wykopéw moze nastapi¢ zgodnie ze Specyfikacjq Techniczng i po wyrazeniu zgody przez
Inzyniera. Roboty ziemne wykona¢ zgodnie z normg BN-83/883 6-02 i PN-68/B-06050 i BN-72/8932-01/22.
Przed przystapieniem do wykonywania wykopow nalezy :

zapozna¢ sig z planem sytuacyjno-wysokosciowym i naniesionymi na nim konturami i wymiarami budynkow
istniejacych i oraz projektowanego budynku, wynikami badan geotechnicznych gruntu, rozmieszczeniem
projektowanych nasypéw i skarp ziemnych

wyznaczy¢ zarysy robot ziemnych na gruncie poprzez trwate oznaczenie w terenie pofozenia  wszystkich
charakterystycznych punktow przekroju podiuznego i przekrojow poprzecznych, zaréwno wykopow
jak i nasypow, potozenia ich osi geometrycznych, szeroko$ci korony, wysokos$ci nasypow i gtebokosci
wykopdw, zarysy skarp, punktow ich przeciecia z powierzchnig terenu. Do wyznaczania zarysow robot
ziemnych postugiwa¢ sie instrumentami geodezyjnymi takimi jak: teodolit, niwelator jak i prostymi
przyrzadami - poziomica, fata miernicza, tasma itp.

przygotowac i oczyscic teren poprzez: usuniecie gruzu i kamieni, wycinke drzew i krzewéw, wykonanie robot
rozbiérkowych, istniejacych obiektow Ilub ich resztek, usunigcie ogrodzen itp., osuszenie
i odwodnienie pasa terenu, na ktorym roboty ziemne bedg wykonywane, urzadzenie przejazdow i drog
dojazdowych,

przygotowac pochyte powierzchnie terenu pod podstawe nasypow.

Wykopy pod obiekty kubaturowe wykonywa¢ metodg warstwowg (podtuzng) warstwami o niewielkie]
grubosci i duzej powierzchni. Profilowania skarp i nadawania im prawidtowych, ksztattow —dokonywa¢ od
razu po przejsciach maszyn. Po wykonaniu wykopu szerokoprzestrzennego jako catosci w jego
dnie wykona¢ wykopy pod stopy i tawy fundamentowe, a wydobytg z nich ziemie rozplantowac i zagescic.
Wykopy fundamentowe lub pod przewody rurociggowe nalezy wykonywa¢ do gtebokosci 0,1 - 0,2m.
mniejsze] od projektowanej, a nastepnie pogtebia¢ do gtebokosci wiasciwej, bezposrednio przed
utozeniem fundamentu lub przewodu rurociggowego. Minimalna szerokos¢ wykopu w Swietle obudowy
Sciany wykopu powinna by¢ dostosowana do $rednicy przewodu. Przy montazu przewodu na powierzchni
terenu i opuszczeniu catych ciggéw do wykopu, szeroko$¢ wykopu nie moze by¢ zmniejszona.
Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu, krzyzujgce sie lub biegnace
rownolegle z wykopem powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w razie potrzeby podwieszone
w sposob zapewniajacy ich eksploatacje.
Po wykonaniu wykopu lub w czasie jego wykonywania, nalezy (przy udziale Inzyniera) sprawdzi¢ czy
charakter gruntu odpowiada wykonaniu posadowienia obiektu, wg przekazanego Wykonawcy projekiu.

Roboty ziemne przy skrzyzowaniu z istniejacym uzbrojeniem prowadzi¢ pod nadzorem uzytkownika tego
uzbrojenia.

Wykonanie rob6t powinno by¢ jak okre$lono w specyfikacji, badz inne, o ile zatwierdzone zostanie przez
InZyniera.

Odspojenie i odktad urobku.

Odspojenie gruntu w wykopie, mechaniczne lub reczne, potaczone z zastosowaniem urzadzen do
mechanicznego wydobycia urobku. Dno wykopu powinno by¢ rowne i wyprofilowane zgodnie ze spadkiem
przewodu ustalonym w Dokumentacji Projektowej. Odktad urobku powinien by¢ dokonywany tylko po jednej
stronie wykopu, w odlegtosci co najmniej 1,0m od krawedzi klina odtamu. Podczas trwania robot ziemnych
nalezy zwroci¢ szczegolng uwage na:

bezpieczng odlegto$¢ (w pionie i w poziomie) od przewoddéw wodociggowych, gazowych, kanalizacyjnych, kabli
energetycznych, telefonicznych itp. W przypadku natrafienia na urzadzenia nie oznaczone w dokumentacii



projektowe] badz niewypat, nalezy miejsce to zabezpieczy¢ i natychmiast powiadomic Inzyniera i odpowiednie
przedsiebiorstwa i instytucie;

nalezy bezwarunkowo odspoi¢ grunt recznie na gtebokosciach i w miejscach, w ktdrych mapa wskazuje przebieg
innego uzbrojenia. Niezaleznie od powyzszego, w czasie  uzycia sprzetu  mechanicznego, nalezy
prowadzi¢ ciggta obserwacje odspajanego gruntu;

w sytuacjach uzasadnionych wzgledami bezpieczenstwa nalezy stosowa¢ odpowiednie przykrycie wykopu;

nalezy stosowaC elementy obudowy wedtug normy BN-83/8836-02. Rozstaw rozparcia lub podparcia
powinien by¢ dostosowany do wystepujacych warunkow

nalezy prowadzi¢ ciagta kontrole stanu obudowy, w szczegélno$ci rozparcia lub podparcia $cian w stosunku do
poziomu terenu (co najmniej 15 cm ponad poziom terenu);

nalezy instalowac bezpieczne zejscia, przestrzega¢ usytuowania koparki w odlegtosci co najmniej 0,6m poza
klinem odtamu dla kazdej kategorii gruntu;

jesli w czasie prowadzenia rob6t ujawnig sie warunki kurzawkowe, to nalezy natychmiast przerwaé
pogtebianie wykopu, opanowac¢ uptynnianie gruntu i przetomy, a dopiero potem kontynuowac prace
ziemne;

obudowe nalezy zaktadac stopniowo w miare pogtebiania wykopu, a w czasie zasypki i zageszczania stopniowo
rozbierac.

Podtoze.

Podtoze naturalne powinno stanowi¢ nienaruszony rodzimy grunt, naturalnej wilgotnosci o wytrzymatosci
powyzej 0,05 MPa wg PN-86/B-02480. Przy zmechanizowanym wykonywaniu rob6t ziemnych nalezy
pozostawi¢ warstwe gruntu ponad zatozone rzedne wykopu o grubosci co najmniej: Przy pracy spycharki,
zgarniarki i koparki wielonaczyniowej — 15cm, przy pracy koparkami jednonaczyniowymi — 20cm. Odchylenia
grubo$ci warstwy nie powinno przekracza¢ +/- 3cm. Nie wybrang, w odniesieniu do projektowanego poziomu,
warstwe gruntu nalezy usung¢ sposobem recznym lub mechanicznym, zapewniajgcym uzyskanie
wymaganej doktadnosci wykonania powierzchni podfoza, bezposrednio przed wykonaniem fundamentu lub
utozeniem przewodu.

Zasypka i zageszczenie gruntu.

Do zasypania fundamentow i $cian fundamentowych obiektéw kubaturowych oraz formowania nasypow
nalezy wykorzysta¢ grunty pochodzace z wykopoéw na odktad lub dowiezione spoza strefy robot
z wytaczeniem gruntow pylastych, gliniasto — piaszczystych, pytowych. Zasypke nalezy wykona¢ warstwami
metodg podtuzng, boczng lub czotowg z jednoczesnym zageszczaniem. Grubos¢ usypywanych warstw
jest zalezna od zastosowanych maszyn i $rodkow transportowych i winna wynosi¢ 25 - 35cm przy
zastosowaniu spycharek i zgarniarek. Do zageszczenia gruntdw nalezy uzy¢ maszyn takich jak: walce
wibracyjne, wibratory o recznym prowadzeniu, ptyty ubijajace w zaleznosci od dostepu do miejsca warstwy
zageszczanej. Stopien zageszczenia winien wynosi¢ 0,95 - 1,0.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w 1.0. “Wymagania ogolne”.

Po wykonaniu wykopu nalezy sprawdzi¢, czy pod wzgledem ksztaftu i wykonczenia odpowiada on
wymaganiom zawartym w Specyfikacji Technicznej oraz czy doktadno$¢ wykonania nie przekracza
tolerancji podanych w Specyfikacji Technicznej i normach BN-83/8836-02, PN-68/B-06050, PN-81/B-10725,
BN-2/8932-01.

Sprawdzeniu podlega:
. wykonanie wykopu i podfoza;

. zabezpieczenie przewod6w i kabli napotkanych w obrebie wykopu;

. stan umocnienia wykopow Iub nachylenia skarp wykopéw pod katem bezpieczenstwa pracy robotnikow
zatrudnionych przy montazu;

. wykonanie niezbednych zejs¢ do wykopow (jezeli zajdzie taka potrzeba)

. wykonanie zasypu;

. wykonanie nasypu pod uksztattowanie terenu i ciagi spacerowe

. zageszczenie.

7. OBMIAR ROBOT

Dla rozliczenia zakresu rzeczowo- finansowego rob6t objetych kontraktem obmiar robét nie obowigzuije.



8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w 1.0,Wymagania ogélne”

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatno$¢ zgodna z warunkami umownymi wg zaakceptowanej ryczattowej ceny umowy brutto zawartej
w kontrakcie.

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-88/B-04481  Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania i badania przy odbiorze.
PN-88/B-04481  Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

BN-83/8836-02  Przewody podziemne. Roboty podziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.
BN-72/8932-01  Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-86/B-02480  Grunty budowlane. Okre$lenia , symbole, podziat i opis gruntw.

BN-70/8931-05 Oznaczania wskaznika no$nosci gruntu jako podtoza nawierzchni podatnych.
PN-66/B-06714  Kruszywa mineralne. Kruszywo kamienne , budowlane. Badania techniczne.

PN- 76/B-06714 Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogolne.

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robdt Budowlano — Montazowych oraz obowigzujace normy



1.4.4. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
CIAGI SPACEROWE Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SzczegGtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem ciggéw spacerowych, sceny pod zadaszeniem i pod
siedziskami  z brukowe] kostki betonowej dla realizacji zadania pn.” Zagospodarowanie terenu
rekreacyjno- wypoczynkowego o charakterze kulturotwérczym obejmujacy nastepujace elementy ;
zadaszona scena widownia terenowa zapleczem, kontenerowa toaleta, ciagi spacerowe , elementy
matej architektury , zielen parkowa oraz oswietlenie terenu” potozonych w miejscowosci Grodzisko
Dolne Gmina Grodzisko Dolne.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot jak w pkt. 1.1..

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych
z wykonaniem ciggow spacerowych z brukowej kostki betonowej w ilosci wg. przedmiaru robot.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metodg wibroprasowania. Produkowana
jest jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwdch warstwach potgczonych ze sobg trwale w fazie produkcji.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami i z definicjami podanymi w 1.0.,Wymagania ogolne”.
1.5. Og6Ine wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w 1.0.,Wymagania ogoéine” .

2. MATERIALY
2.1. OgdbIne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skitadowania, podano

w 1.0.,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniong jednostke.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gdrna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste,
wklesniecia nie powinny przekracza¢ 2 mm dla kostek o grubosci < 80 mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej



Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje sie betonowg kostke brukowa o grubosci 60 mm. Kostki
0 takiej grubosci sg produkowane w kraju.
Tolerancje wymiarowe wynosza;

— na dlugosci +3 mm,
— na szerokosci +3 mm,
— nagrubosci +5mm.

Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju to: szary, ceglany, klinkierowy, grafitowy i brazowy.
2.2.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Betonowe kostki brukowe powinny mie¢ cechy fizykomechaniczne okreslone w tablicy 1.
Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych

Lp. Cechy Wartos¢

1 | Wytrzymato$¢ na Sciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej
a) Srednia z szeSciu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50

2 | Nasigkliwos¢ wodg wg PN-B-06250 [2], %, nie wiecej niz 5

3 | Odpornos¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania, wg PN-B-06250
[2]: brak
a) pekniecia probki 5
b) strata masy, %, nie wiecej niz
c) obnizenie wytrzymatosci na $ciskanie w stosunku do wytrzymatosci 20

prébek nie zamrazanych, %, nie wiecej niz

4 | Scieralno$¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, nie wiecej
niz

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych
2.3.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej nalezy stosowa¢ cement portlandzki, bez dodatkow, klasy nie nizszej
niz ,32,5". Zaleca sie stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-
B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowac kruszywa mineralne odpowiadajgce wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy
zatozonych parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,1" i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [5].
2.3.4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje sie dodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikéw, zgodnie z
receptq laboratoryjna.

Plastyfikatory zapewniajg gotowym wyrobom wieksza wytrzymato$¢, mniejsza nasigkliwosc i wigkszg
odporno$¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwate wybarwienie. Powinny to by¢ barwniki
nieorganiczne.

3. SPRZET
3.1. Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano wl.0.,Wymagania ogolne” .



3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykonuije si¢ recznie.

Jesli powierzchnie sg duze, a kostki brukowe majg jednolity ksztatt i kolor, mozna stosowac
mechaniczne urzadzenia uktadajace. Urzadzenie skfada sie z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie,
stuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich utozenia.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje sie wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

4, TRANSPORT

4.1. Ogblne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w 1.0.,Wymagania ogoine” .

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatosci betonu min. 0,7 wytrzymatosci projektowanej, kostki przewozone sg na stanowisko, gdzie
specjalne urzadzenie pakuje je w folie i spina taSma stalowa, co gwarantuje transport samochodami
W nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna rowniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w 1.0.,Wymagania ogélne” .

5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podtuznymi i poprzecznymi. Wskaznik zageszczenia koryta nie powinien by¢ mniejszy niz 0,97 wedtug
normalnej metody Proctora.

Jezeli dokumentacja projektowa nie okresla inaczej, to nawierzchnie chodnika z kostki brukowej
mozna wykonywa¢ bezposrednio na podtozu z gruntu piaszczystego o WP > 35 [6] w uprzednio wykonanym
korycie.

5.3. Podsypka cementowo — piaskowa

Na podsypke cementowo — piaskowg nalezy stosowac piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-B-
06712 [3], oraz cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-19701 [4]. Grubos¢ podsypki po
zageszczeniu powinna zawiera¢ sie w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona wodg,
zageszczona i wyprofilowana.

5.4. Podbudowa

Jezeli w dokumentacji projektowej dla wykonania ciggu spacerowego przewidziana jest podbudowa
z mieszanki zwirowo — piaskowej o grubosci 10cm po zageszczeniu.

5.5. Ukfadanie chodnika z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na réznorodno$¢ ksztattow i koloréw produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie
dowolnego wzoru - wczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zaakceptowanego przez Inzyniera.

Kostke ukfada si¢ na podsypce lub podtozu piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny migdzy
kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety
chodnika, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetnic piaskiem, a nastepnie zamies¢ powierzchnie utozonych
kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utozonego chodnika z kostek brukowych, stosuje sie wibratory ptytowe z ostong
z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym
ksztaftek.

Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny materiatem do wypetnienia i zamies¢ nawierzchnie.
Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnaciji - moze by¢ zaraz oddany do uzytkowania.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w1.0.,Wymagania ogoélne” .

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych
posiada aprobate techniczna.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Sprawdzenie podfoza

Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowa i odpowiednimi
SST.

Dopuszczalne tolerancje wynoszg dla:
— gtebokosci koryta:

— 0 szerokosci do 3 m: +1cm,

— 0 szerokosci powyzej 3 m: +2cm,
— szerokosci koryta: + 5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow poprzecznych i podiuznych
polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowa .

6.3.3. Sprawdzenie wykonania ciggdw spacerowych

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania ciggu spacerowego z betonowych kostek brukowych polega
na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacja projektows, .
pomierzenie szerokosci spoin,
— sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),
sprawdzenie prawidtowosci wypetnienia spoin,
sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych ciagdw spacerowych
6.4.1. Sprawdzenie rownosci ciggu spacerowego

Sprawdzenie réwnosci nawierzchni przeprowadza¢ nalezy tatg co najmniej raz na kazde 150 do 300
m? utozonego chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 50 m chodnika.
Dopuszczalny przeswit pod fatg 4 m nie powinien przekracza¢ 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za pomocg niwelacji, biorac pod uwage
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety ciggu spacerowego w punktach zatamania niwelety nie moga,
przekraczac¢ + 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem z poziomicg, co najmniej raz na
kazde 150 do 300 m? chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanego profilu wynoszg + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT
Dla rozliczenia zakresu rzeczowo- finansowego robét objetych kontraktem obmiar robét nie obowigzuje.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w 1.0,Wymagania ogélne”



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatno$¢ zgodna z warunkami umownymi wg zaakceptowanej ryczattowej ceny umowy brutto zawartej

w kontrakcie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanie Scieralnosci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
4.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw
6. BN-68/8931-01  Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.
10.2. Inne dokumenty

Nie wystepuja.



1.4.5.5ZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

SCHODY TERENOWE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robGt zwigzanych z wykonywaniem schodéw terenowych . dla realizacji zadania
pn. ,Zagospodarowanie terenu rekreacyjno- wypoczynkowego o charakterze Kkulturotworczym
obejmujacy nastepujace elementy ; zadaszona scena widownia terenowa zapleczem, kontenerowa
toaleta, ciagi spacerowe , elementy matej architektury , zielen parkowa oraz o$wietlenie terenu”
potozonych w miejscowosci Grodzisko Dolne Gmina Grodzisko

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robot jak w pkt1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych
z wykonywaniem schodow terenowych przeznaczonych dla ruchu pieszego, przy pokonywaniu niewielkich
rdznic terenu, w ciggu spacerowym. Prefabrykowane stopnie blokowe o wym.80*35*15¢cm i 100*35*15cm
w ilosci wg. przedmiaru robét.

2. MATERIALY
2.1. OgdbIne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w 1.0.
,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu schodow objetych niniejszg OST sa;
— elementy deskowania,
— betoni jego sktadniki,
— elementy prefabrykowane,
— 2wir, piasek, zaprawa cementowa,
— materialy na balustrady.

2.3. Elementy deskowania schod6w betonowych i zelbetowych

Deskowanie powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w PN-B-06251 [4].
Deskowanie nalezy wykona¢ z materiatow odpowiadajacych nastepujacym normom:
— drewno iglaste tartaczne do roboét ciesielskich wg PN-D-95017 [11],
— tarcica iglasta do robot ciesielskich wg PN-B-06251 [4] i PN-D-96000 [12],
— tarcica iglasta do drobnych elementow jak kliny, klocki itp. wg PN-D-96002 [13],
— gwozdzie wg BN-87/5028-12 [29],
— Sruby, wkrety do drewna i podktadki do Srub wg PN-M-82121 [26], PN-M-82503 [27], PN-M-82505 [28] i
PN-M-82010 [25],
— piyty pilSniowe z drewna wg PN-D-97018 [14].
Dopuszcza sie wykonanie deskowan z innych materiatbw pod warunkiem zaakceptowania przez
Inzyniera.

2.4. Beton i jego skiadniki

Przy wykonywaniu schodéw betonowych i zelbetowych nalezy stosowaé beton zwykty wg PN-B-
06250 [3].

Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim wg PN-B-19701 [9].

Kruszywo do betonu (piasek, zwir, grys, mieszanka z kruszywa naturalnego sortowanego, kruszywo
tamane) powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06250 [3] i PN-B-06712 [5].

Woda powinna by¢ ,odmiany 1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [10].



Dodatki mineralne i domieszki chemiczne powinny by¢ stosowane, jesli przewiduje to dokumentacja
projektowa i SST. Dodatki i domieszki powinny odpowiada¢ PN-B-06250 [3].
Projektowanie sktadu betonu i jego wykonanie powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06250 [3].
Klasa betonu, jesli dokumentacja projektowa nie okre$la inaczej, powinna by¢ dla schodow z:
a) betonu zwyktego: B 15; B 17,5; B 20;

2.5. Elementy prefabrykowane

Prefabrykowanymi elementami betonowymi schodéw sg stopnie blokowe o wym. 80*35*15¢m i
100*35*15cm.

Powierzchnie elementéw powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢ rowne i proste.

Tolerancje wymiaroéw elementéw powinny odpowiada¢ PN-B-02356 [1].

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w
BN-80/6775-03/01 [31]:

Prefabrykaty betonowe schodéw moga byC sktadowane na otwartej przestrzeni, na podtozu
wyréwnanym i odwodnionym, przy czym elementy poszczegdlnych typow, rodzajow, odmian, wielkoSci
i gatunkow nalezy uktada¢ w oddzielnych stosach z zastosowaniem podktadek i przektadek utozonych w
pionie jeden nad drugim.

2.6. Zwir, piasek, zaprawa cementowa

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie podsypek lub taw, to materiaty do ich
wykonania powinny odpowiada¢ nastepujgcym normom:

a) zwir i mieszanka - PN-B-11111 [6],
b) piasek - PN-B-11113 7],
C) zaprawa cementowa - PN-B-14501 [8].
3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w 1.0.,Wymagania ogoine” .
3.2. Sprzet do wykonywania schoddw

Ze wzgledu na niewielki zakres robot, zwykle prace przy budowie schodéw bedg wykonywane
recznie, przy uzyciu drobnego sprzetu pomocniczego.

Przy wykonywaniu schodow oraz przy przewozie, zafadunku i wytadunku mozna stosowac: $rodki
transportu, zurawie samochodowe, mate betoniarki przewozne do robét betonowych ,na mokro”, przewozne
zbiorniki do wody, ubijaki itp.

4. TRANSPORT
4.1. Ogblne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w 1.0. ,Wymagania ogdine” .
4.2. Transport materiatow
4.2.1. Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi kruszywami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.2. Transport cementu
Cement nalezy przewozi¢ zgodnie z wymaganiami BN-88/6731-08 [30].
4.2.3. Transport elementow prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach
zabezpieczajgcych je przed uszkodzeniami.

4.2 4. Transport mieszanki betonowej

Transport mieszanki betonowej powinien odbywac sie zgodnie z wymaganiami PN-B-06250 [3].



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w 1.0. ,Wymagania ogéine”
5.3. Wykonanie robét ziemnych

Roboty ziemne powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06050 [2].
5.4. Wykonanie schodéw

Wykonania schodéw z elementow prefabrykowanych - na odpowiednio przygotowanym podfozu oraz
Z wypetnieniem spoin miedzy elementami zaprawa cementowg odpowiadajacg wymaganiom PN-B-14501 [8],

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci rob6t podano w 1.0. Wymagania ogoéine”
6.2. Kontrola robdt ziemnych
Kontrola polega na wykonaniu badan i pomiaréw okreslonych w PN-B-06050 [2].
6.3. Kontrola prawidtowosci wykonania schodow

Kontrola wykonania schoddw z elementdw prefabrykowanych polega na sprawdzeniu ich
zgodnosci z:
a) dokumentacjg projektowg - na podstawie ogledzin i pomiarow,

6.6. Ocena wynikéw badan

Wszystkie elementy robGt, ktore wykazujg odstepstwa od postanowien SST powinny zostaé
rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.
7. OBMIAR ROBOT

Dla rozliczenia zakresu rzeczowo- finansowego rob6t objetych kontraktem obmiar rob6t nie obowigzuije.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w 1.0,Wymagania ogélne”

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatno$¢ zgodna z warunkami umownymi wg zaakceptowanej ryczattowej ceny umowy brutto zawartej w

kontrakcie

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02356 Koordynacja wymiarowa w budownictwie. Tolerancje wymiaréw elementéw
budowlanych z betonu

2. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania
przy odbiorze

3. PN-B-06250 Beton zwykly

4. PN-B-06251 Roboty betonowe i Zelbetowe. Wymagania techniczne

5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

6. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaine do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

7. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

8. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte



9. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena

zgodnosci
10. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betondw i zapraw
11. PN-D-95917 Surowiec drzewny. Drewno iglaste
12. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia
13. PN-D-96002 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia

14. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

15. BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspoine wymagania i badania

16. BN-80/6775-03/03  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Ptyty chodnikowe

17. BN-80/6775-03/04  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza

10.2. Inne materialy
34. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED), CBPBDIM ,Transprojekt’, Warszawa, 1979-1982.



